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IMPORTANTE:
al pitedino 1 del connettore K1
(sensore dt Hall) ct devono essere 5
S,V PRECISI -> regolare
RvVe di conseguenza v
Regol are:
1) RV2 secondo le indicaziont di cut sopra
2) RV1 per avere -3V (circal nel punto A
3) RV3 per avere BV in uscita in assenza dit campo magnet ico : - - -
4) RV4, RVS, RVB per leggere il corretto valore di B itn uscita Alimentazione: 2 batterie ds 9V

(facendo in modo che 1mV = 1Gauss) +BATT=+39V -BATT=-9V

Il sensore du Hall & allegro microsystems A1323

Tutte le resistenze sono da 1/4W se non diversamente specif ical
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